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[54) MANCHE ORTHOPEDIQUE PORTE- RAPE OU PORTE-IMPLANT, ADAPTE POUR SUPPORTER UNE RAPE OU 
w UN IMPLANT D'UN OS LONG TEL QU'UN HUMERUS. 

(sf) Le manche (7) comprend un corps allonge substantiel- 
lement rectiligne et qui est pourvu de moyens de fixation 
amovible (21, 16, 17, 18, 23) d'une rape (8) ou d'un implant 
a Tune de ses extr6mit6s et dans le prolongement de I'axe 
longitudinal general (XX) du corps; des moyens d'indexa- 
tion angulaire (12, 10) sont pr6vus pour permettre de posi- 
tionner la rape (8) ou Pimplant suivant un angle de retrover- 
sion ou d'anteversion approprie par rapport a un plan de 
reference; dans le cas d'un implant humeral, ce manche 
est particulierement avantageux par le fait qu'il permet au 
chirurgien d'introduire la rape ou I'implant, avec I'orienta- 
tion angulaire voulue, par Tune quelconque des trois voies 
d'acces possibles. 
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La pr6sente invention a pour objet un manche 
orthopedique porte-rape ou porte- implant , adapts pour 
supporter soit une rape de preparation du canal m6dullaire 
d'un os long tel qu'un humerus pour la pose d'un implant, 
5 soit ledit implant pour son introduction dans le canal 

moduli aire. 

On sait que pour introduire dans le canal m6dul- 
lalre d'un humerus une rape ou un implant hum6ral 11 
existe trois voies d'accds possibles : la voie delto- 

10 pectorale, la voie trans-accromiale, et la voie trans- 
deltoidlenne. 

Jusqu'd present aucun des ancillaires utilises 
pour mettre en place une rape ou un implant hum6ral ne 
permet d'utiliser l'une quelconque de ces trois voies 

15 d'accds, ce qui peut entrainer des difficultfes op6ratoires 
pour le chirurgien. 

L f invention a done pour but de proposer un manche 
orthop6dique indif fferemment porte-rSpe ou porte-implant 
qui, dans le cas d'un implant humeral, puisse etre utilise 

20 par l'une quelconque des trois voies d'acefcs pour la 
preparation du canal medullaire d'un humerus et pour la 
pose d'un implant. 

Conformfement d 1' invention, le manche orthop6dique 
comprend un corps allonge substantiellement rectiligne et 

25 qui est pourvu de moyens de fixation amovible d'une rape 
ou d'un implant £ l'une de ses extr6mit6s et dans le 
prolongement de 1'axe longitudinal g6n6ral du corps. 

Le fait que le manche soit sensiblement rectiligne 
et que la rape ou 1' implant puissent etre fixes dans le 

30 prolongement de ce corps rectiligne permet d'aborder le 
canal medullaire d'un humerus par l'une au choix des trois 
voies d'acc6s pr6cit6es, ce qui facilite consid6rablement 
1 ' intervention chirurgicale . 
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Sulvant une caract6ristique de 1' invention, le 
manche est pourvu de moyens d 1 indexation angulaire permet- 
tant de positionner la rape ou 1' implant suivant un angle 
de r6troversion ou d ' ant6version choisi par rapport a un 
5 plan de reference. 

Suivant un mode de realisation de 1' invention, le 
corps comporte deux parties pouvant tourner l'une par 
rapport a l f autre autour de l'axe longitudinal du corps, 
a savoir une premiere partie pouvant porter a son extr6- 
10 mit6 la rflpe ou l f implant et une seconde partie sur la- 
quelle peut etre fix6e une tige perpendiculairement a 
l'axe longitudinal, en d6finissant avec ce dernier un plan 
de r6f6rence par rapport auquel peuvent tourner ladite 
premiere partie et la rape ou l f implant pour les posi- 
15 tionner angulairement en retroversion ou anteversion 

suivant un angle determine. 

Suivant une particular! t6 de 1* invention, ladite 
seconde partie porte une graduation angulaire de r6glage 
de l f angle d 1 antfeversion ou de retroversion, un repdre de 
20 lecture de cet angle est pr6vu sur la premiere partie au 
voisinage de la graduation angulaire, et la tige peut fitre 
enfonc6e dans ladite seconde partie dans l f un ou 1' autre 
de deux trous diamfetralement opposes. 

D'autres particularit6s et avantages de l f inven- 
25 tion apparaitront au cours de la description qui va 

suivre, faite en r6fference aux dessins annexes qui en 
illustrent deux formes de realisation a titre d'exemples 
non limitatifs. 

La figure 1 est une vue en elevation sch6matique 
30 d'un mode de realisation du manche orthop6dique vis6 par 
1* invention et du bras d'un patient, en vue de la pose 
d'un Implant humeral. 

La figure 2 est une vue sch6matique en plan du 
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roanche et du bras du patient de la figure 1. 

La figure 3 est une vue en 616vation longitudinale 
d'un premier mode de realisation de l f invention dans 
lequel une rape est fix£e au manche orthop6dique. 
5 La figure 4 est une vue en coupe transversale 

suivant 4/4 de la figure 5, la tige ayant son extrfemit6 
introduite dans le corps. 

La figure 5 est une vue en 616vation longitudinale 
analogue a la figure 3 d'un second mode de realisation du 
10 manche orthop6dique selon 1' invention, dans lequel ce 
manche est adapts pour porter un implant humdral. 

La figure 6 est une vue en 616vation lat6rale 
suivant la fl&che 6 de la figure 4. 

On voit aux figures 1 et 2 un patient 1 dont un 
15 bras gauche 2 est repli6 en formant, avec l'avant-bras 3 
plac6 a 1' horizontals, un plan gfenferal sensiblement verti- 
cal (le patient 6tant suppose debout ou assis avec son 
bras en appui ) . 

Le manche orthopfedique 4 selon 1' invention est 
20 adapt* pour pouvoir porter soit line rape 8 (Fig. 3) soit un 
implant, notamment un implant hum6ral 5 (Fig.l et 5). 

Ce manche orthop6dique comprend un corps allong6 
substantiellement rectiligne, d f axe longitudinal g6n6ral 
XX et qui est pourvu de moyens d f indexation angulaire 
25 permettant de positionner la rape 8 ou 1' implant 5 suivant 
un angle de retroversion R ou d ' ant6version A (Fig. 2) 
choisi par rapport a un plan de reference P. Ce dernier 
est lui-mfime d6fini par l'axe longitudinal XX et une tige 
6 pouvant dtre mont6e a une extr6mit6 du manche 4 perpen- 
30 diculairement a celui-ci d'une manidre qui sera explicit6e 
cl-aprds« 

Le plan ainsi d6f ini est positionn6 dans le plan 
gfenferal du bras repli6 2, 3 pour la pose de 1' implant 5 
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dans l'humfirus, le plan g6n6ral du bras et du manche 4 
ainsi que de la tige 6 formant le plan de r6f6rence P. 

Le corps constituant le manche comprend deux 
parties pouvant tourner l'une par rapport A 1' autre autour 
5 de l'axe longitudinal XX du corps : 4 savolr une premidre 
partie tubulalre 9 pouvant porter & son extr6mit6 11 la 
rape 8 ou 1' Implant 5, et une seconde partie 10 sur la- 
quelle peut Gtre fix6e la tige 6 perpendiculairement & 
l'axe XX. 

10 La premiere partie 9 comporte une partie centrale 

sensiblement cylindrique 20 , de diamdtre sup6rieur & celui 
des deux extr6mlt6s de la partie 9 et formant une poign6e 
de prfehension manuelle pour le chirurgien. La seconde 
partie 10 est constitu6e, dans I'exemple repr6sent6, par 

15 une pifece en forme g6n6rale de disque, mont6 rotatif sur 
un flasque terminal 31 de la partie 9, et qui porte une 
graduation angulaire 14 de r6glage des angles d'antfever- 
sion A ou de r6troversion R. Dans I'exemple d6crit, la 
graduation 14 indique des angles 6chelonn6s de 0 4 +60* 

20 (ant6version) et -60° ( rfetroversion ) , ces graduations 

6tant port6es sur une extr6mit6 tronconique de la partie 
rotative 10. Cette extr6mit6 tronconique est entour6e par 
un bord cylindrique portant une s6rie de traits 10a de 
rep^res disposes en regard des chiffres de la graduation 

25 14, ce bord cyH ndri< 3 ue appartenant a la partie 10. Enfin 

un repdre 15 constitu6 par exemple par un trait, est 
agenc£ sur le flasque terminal 31 A un emplacement tel que 
ce repdre 15 se trouve dans le plan d6fini par l'axe 
longitudinal XX et une partie terminale coud6e 32 prolon- 

30 geant I'extr6mit6 11 de la partie 9. Le plan ainsi d6fini 
est le plan m6dian longitudinal de la rape 8 ou de 1' im- 
plant 5. 

Par ailleurs deux trous 30 sont m&nag6s & des 
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extrfemit6s diam6tralemcnt opposfees de la seconde partie 10 
du manche 4, le diamdtre d6flnl par ces deux trous 30 
6tant perpendiculaire au dlamStre de la partie cyllndrlque 
10 passant par la graduation 0 (Fig.4). Ainsi, lorsque la 
5 graduation 0 se trouve en regard du rep&re 15, le plan de 

r6f6rence dfifini par la tige 6 et I'axe longitudinal XX 
forme un angle droit avec le plan g6n6ral de la rflpe 8 ou 
de 1' implant 5 et l'axe XX, ce plan passant 6galement par 
le repdre 15. 

10 La tige 6 peut Stre f ix6e dans un trou 30 par tout 

moyen appropri6, par exemple par une extr6mit6 filet6e 
venant se visser dans un taraudage correspondant de l'un 
des trous 30. Le montage de la tige 6 dans run de ceux-ci 
correspond au bras droit et le montage dans le trou oppose 

15 correspond au bras gauche. A la figure 1, la position du 
rep&re 15 par rapport & un trou 30 correspond 4 une 
rotation de 30 ° dans le sens horaire de la partie 9 du 
manche 4 et de l f implant 5. 

Le manche 4 est pourvu d f un syst&me de rotation 

20 relative des parties 9 et 10 autour de l'axe XX par pas 
determines, au moyen par exemple d'une bille poussfie par 
un ressort, log6e dans la partie 10 ou dans le flasque 31 
et pouvant venir se loger dans l'une des encoches d'une 
s6rie d v encoches m6nag6es en regard sur la parol int6- 

25 rieure du flasque 31 ou de la partie 10. Ces pas de 
rotation correspondent alors aux traits successlfs 10a, 
une encoche pouvant Stre prfevue en regard de chaque trait 
10a. Dans la r6alisation representee, les traits 10a sont 
espac&s de 10* , de sorte qu'un sur deux se trouve en 

30 regard des chiffres de graduation 0, 20, 40, 60. 

Ce syst&ne de bille poussfee par ressort et 
coopferant avec des encoches est connu en soi et n'a pas 
6t6 represents. 
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Dans le mode de realisation represents a la Fig. 3, 
le manche orthopSdique 4 est sp6cialement adapts pour 
pouvoir Stre solidarisS avec une rape 8 et par une liaison 
mScanique approprlSe. 
5 Alnsi, dans le mode de realisation represents, 

cette liaison comporte un element male 16 mont6 rotatif et 
coulissant a travers la partie terminale 32. Cet element 
16 porte un organe d f accrochage 17 adapts pour venir se 
loger dans un 6videment correspondant 18 de la rape 8. 

10 L f 616ment male 16 est articuie autour d'un axe 19 sur un 
levler manuel 21 de verrouillage-d6verrouillage de la rape 
8 sur 1'extrSmitS du corps, par rotation et d6placement en 
translation de 1' organe d'accrochage 17 dans l'Svidement 
18 selon un systSme type balonnette. 

15 A cet effet 1'extrSmitS du levier 21 artlcuiee sur 

1' element male 16 forme une came excentr6e 22 coopSrant 
avec la surface de 1'extrSmitS 11 du corps 7, afin d f en- 
trainer 1' element male 16 en translation lors de manoeu- 
vres de rotation du levier 21 par rapport audit 616ment 

20 male 16, autour de l f axe d ' articulation 19. ComplSmentai- 
rement, des rotations du levier 21 autour de l'axe longi- 
tudinal de 1' 616ment 16, qui passe par l'axe d f articula- 
tion 19, font tourner 1'SlSment d'accrochage 17 autour de 
l'axe longitudinal de l'616ment 16. De ce fait, l'616ment 

25 d'accrochage 17 peut 6tre positionne et verrouilie ou au 
contraire d6verrouill6 et extrait de son logement 18 par 
des manoeuvres appropri6es de rotation et de translation 
de 1' element 16. 

Un t6ton 23 de centrage anti-rotation pour la rape 

30 8 est fixe a 1'extremite de la seconde partie 11 du corps 
7 et peut Stre introduit dans un logement compl6mentaire 
de la rape 8. 

Le manche 4 est complete par une tSte 12 juxtapo- 
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s6e axlalement & la partie gradu6e 10 et solidarisfi avec 
la partie 9 par un axe 33 fix6 & la partie 9 par tout 
moyen appropri6 non repr6sent6. 

Une fois la rape 8 fixfee a l f extr&nlt6 11 du 
5 manche 4, de mani&re que son plan median longitudinal se 
trouve confondu avec le plan d6fini par le repdre 15 et 
l'axe XX, le chirurgien complete le manche en introduisant 
la tlge 6 dans le trou 30 appropri6 selon qu'il s ' agit 
d'un hum6rus droit ou gauche. Puis il place 1* ensemble 

10 constitu6 par le manche 4 6quip6 de la rSpe 8 et de la 
tige 6 dans le plan g6n&ral du bras du patient, la rape 8 
6tant a peu pr6s parallfile a 1 9 humerus. D'une main il 
raaintient la tige 6 dans ce plan de r6f6rence P (Fig. 2) et 
de 1' autre il fait tourner la poign6e 20 , done 1* ensemble 

15 de la partie 9 et de la rape 8, autour de l'axe longitudi- 

nal XX, lequel reste dans sa position initiale, dans le 
plan de r6f6rence. Cette rotation a pour rfesultat de 
ddplacer le flasque 31 et son repdre 15 en regard de la 
graduation 14 jusqu'a ce que le repdre 15 , initlalement 

20 situ6 en regard du 0 de la graduation 14, parvlenne A la 
valeur angulaire d' ant6version ou de retroversion choisie, 
par pas successifs de 10° correspondant aux intervalles 
entre deux traits 10a. 

Au terme de ces manoeuvres la rape 8 est correcte- 

25 ment positionnfee angulairement et peut done fttre intro- 
dulte dans le canal m6dullaire de 1' humferus par la vole 
d'abord choisie par le chirurgien. 

Dans la seconde forme de realisation de l v inven- 
tion, illustr6e & la Fig. 5, le manche orthop6dique 4 est 

30 sp6cialement adapts pour porter un implant hum6ral 5. II 

diffdre du pr6c6dent par les moyens de fixation de l f im- 
plant 5 a la partie terminale 32. Dans 1* example repr6sen- 
t6, ces moyens comportent un plot terminal 24, faisant 
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saillie de la surface de la partie terminals 32 et adapt6 
pour pouvolr §tre introduit dans un logement compl6men- 
taire 25 de l v implant humeral 5. Complgroentalrement, un 
doigt 26 antirotation de 1* implant 5 par rapport au manche 
5 4 peut etre regu dans un trou borgne correspondant de 

l v implant 5. Ce doigt constitue l'extr&mit6 d'une tige 
axlale 27 s f 6tendant & l'int6rieur de la premiere partie 
9 du manche et pourvue d'une tdte termlnale 12 saillant 
axlalement au-deld de la seconde partie 10. La tfite 12 
10 permet de manoeuvrer le doigt 26 pour le placer en saillie 
par rapport & la surface de la partie 32 ou au contraire 
pour l'escamoter & l'int6rieur de celle-ci. La tfite 12 du 
manche 4 de la Fig. 5 est simllaire d la tftte 12 de la 
Fig. 3. 

15 Pour permettre de placer le doigt 26 en saillie ou 

au contraire de l'escamoter dans l'extremite 11, la tige 
27 peut comporter comme repr6sent6 une portion filet&e 
27a, adapt£e pour venir se visser dans un a!6sage axial 
taraudS 28 complement aire, m6nag6 dans la premiere partie 

20 9. 

Le posit ionnement angulaire de 1' implant 5 en 
retroversion R ou en an t6 vers ion A grace au systdme 
d' indexation angulaire pr&c£demment d6crit (14, 10, 15) 
s'effectue de la meme fagon que pour celui de la rSpe 8. 

25 Une fois 1' implant 5 mis en place dans 1 'humerus, 

le chirurgien en s&pare le manche 4 en d6vissant la t6te 
12 jusqu'd escamotage du doigt 26, ce qui permet d'ex- 
traire le plot 24 du logement 25. 

Un avantage essentiel du manche orthop6dlque qui 

30 vient d'fitre dfecrit est qu'il permet ,grAce & sa forme 
essentiellement rectlligne, de poser une rdpe ou un 
implant humeral par l'une quelconque au cholx des trols 
voies d'accds mentionn6es pr6c6demment, ce qui n'6tait pas 
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REVEND I CAT I ONS 

1. Manche orthopfedique (4) porte-rape (8) ou 
porte-implant (5), adapts pour supporter soit une rape de 
preparation du canal ra6dullaire d'un os long tel qu'un 

5 humerus pour la pose d'un implant, soit ledit implant pour 

son introduction dans le canal m6dullaire, caract6ris6 en 
ce qu'il comprend un corps allonge substantiellement 
rectiligne et qui est pourvu de moyens de fixation amovi- 
ble d'une rape (21, 19, 16.-.) ou d'un implant (24, 26) & 
10 l'une de ses extr6mites et dans le prolongement de l'axe 

longitudinal g6n6ral (XX) du corps. 

2. Manche selon la revendication 1, caracteris6 en 
ce que le corps est pourvu de moyens d' indexation angu- 
laire (12, 10, 14, 15) permettant de positionner la rape 

15 (8) ou 1' implant (5) suivant un angle de retroversion (R) 

ou d'ant6version (A) choisi par rapport a un plan de 
reference (P). 

3. Manche selon la revendication 1 ou 2, caract6- 
ris6 en ce que le corps comprend deux parties pouvant 

20 toumer l'une par rapport a 1' autre autour de l'axe 

longitudinal (XX) du corps, a savoir une premiere partie 
(9) pouvant porter a son extr6mit6 (11) la rape (8) ou 
1' implant (5) et une seconde partie (10) sur laquelle peut 
etre fix6e une tige (6) perpendiculairement a l'axe 

25 longitudinal (XX), en definissant avec ce dernier un plan 

de reference (P) par rapport auquel peuvent tourner ladite 
premiere partie et la rape ou 1' implant pour les posi- 
tionner angulaireraent en retroversion ou ant6version 
suivant un angle determine. 

30 4. Manche selon la revendication 3, caract6ris6 en 

ce que ladite seconde partie ( 10 ) porte une graduation 
angulaire (14) de reglage de 1' angle d ' anteversion (A) ou 
de retroversion (R), en ce qu'un repere (15) de lecture de 
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cet angle est pr6vu sur la premiere partie (9) au voisi- 
nage de la graduation angulaire, et la tige (6) peut Stre 
enf onc6e dans ladlte seconde partie ( 10 ) dans 1 ' un ou 
1* autre de deux trous (30) dlamgtralement opposes. 

5. Manche selon la revendlcatlon 4, caract6ris6 en 
ce que ladlte prerojdre partie (Vj comporte une poign6e 
(20) de prehension manuelle. 

6. Manche selon les revendication 4 et 5, caracte- 
ris6 en ce que les dites premiere (9) et seconde (10) 
parties sont pourvues d'un syst&ne de rotation par pas 
d6termin6s , au moyen par example d'une bllle pouss&e par 
un res sort, log&e dans I 1 une desdites parties et pouvant 
venir se loger dans 1'une des encoches d'une s&rie d'enco- 
ches menag6e en regard sur la parol lnt6rieure de 1 9 autre 
partie. 

7. Manche selon l'une des revendicatlons 3 k 6, 
caracteris6 en ce que l'extr&nlte (11) de ladlte premiere 
partie (9) est &quip£e de moyens de liaison m6canique 
amovible avec une rape (8), par exemple un 616ment male 
(16) monte rotatif et coullssant a travers ladlte extrfe- 
mite (11), port ant un organe d'accrochage (17) adapt 6 pour 
venir se loger dans un 6videment (18) correspondent de la 
rdpe, et en ce que cet element male est articuie sur un 
levler manuel (21) de verrouillage-d6verrouillage de la 
rdpe sur 1'extremite du corps par rotation et deplacement 
en translation de 1' organe d'accrochage (17) dans ledit 
evidement (18)* 

8. Manche selon la revendlcatlon 7, caracterlse en 
ce que I'extr6mit6 du levler (21) articul6e sur l f element 
male forme une came excentrfee (22) coop6rant avec la 
surface de l'extremite (11) de ladlte premiere partie afin 
d'entrainer l v element male (16) en translation lors de 
manoeuvres de rotation du levler par rapport audit element 
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mdle. 

9. Manche selon l'une des revendications 7 et 8, 
caract6ris6 en ce qu'un t6ton (23) de cent rage antirota- 
tion pour la rape (8) est fix6 a I'extr6mit6 (11) de la 
premiere partle (9) du corps (7) et dimenslonn6 pour 
pouvolr §tre introduit dans un logement compl&mentalre de 
la rdpe. 

10. Manche selon l'une des revendications 3 et 4, 
dont ladlte premi&re partie (9) est §quip6e a son extr6- 
mit6 de moyens de support d'un implant (8), caract6ris6 en 
ce que lesdits moyens comportent un plot (24) adapts pour 
6tre introduit dans un logement coraplfementaire (25) de 
l f implant, ainsi qu'un doigt (26) antirotation de l f im- 
plant pouvant Stre regu dans un trou borgne correspondant 
de 1' implant, et en ce que ce doigt constitue l'extr6mit£ 
d'une tige axiale (27) s'6tendant a l'int6rieur de ladlte 
premi&re partie (9), et pourvue d'une tate terminale (12) 
saillant axialement au-deia de ladite seconde partie (10) 
et permettant de manoeuvrer le doigt. 

11. Manche selon la revendication 10, caract6ris6 
en ce que la tige (27) comporte une portion filetge (27a) 
adapt&e pour venir se visser dans un al£sage axial taraud6 
(28) complement aire, m§nag6 dans ladite premiere partie 
(9). 
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Y : parti culiemmaat pcrtiaeat ca coaainaisoa svec in 

ultra docancat d« ta mint cattgorie 
A : partiacat i Kcacoatrc 4' urn aioias one reveadi cation 

ou arHara-ataa tacnaoloffqae gcatral 
O: " 



T : theorie ou prindpe a b base dc riavtatioa 
lief 



E : focuram da brevet eenefidaat raat dale aatericure 
a la date it deeot ct ««i a'a He puttie •■'a cette date 
dc depot ou «ya uae date postcrieure, 
D : die dans la dafeaad* 
L : dte pour fautres raisoas 

4 Tiaabre TtU mtmt faaltfle, decaaeat corresaoadaat 



